DS

2

DS

2

DS

2 Motion-base

[ ]

2 Motion-base DS

DS

Fixed-base

Fixed-base DS

Fixed-base DS
Motion-base
Motion-base DS 2 DS
Motion
1
2 [ ]
HMD

2 Motion-base

Motion-base

KeyWords
HMD

2  Motion-base

00-2467-3

PC R
J MOTION DEVICE Sk tion-hase
'l]_'l-l‘"."
VIDEO Fal T
P | AUDIO i‘
—F
3 EET p——
I K ira I = WA
SENSOR =1 "l‘_.t e
DEVICE -
|
usé | CONTROL DEVICE ﬁ |
R |

N
O
wn

2 DS sD

I+

DS



90km/h

0014
0.012
1 L] el—e—— | — 001
) || e———— | .“C_" 0,008
L1 | e——fe—— 3
: 20006
a L=——1 g
5 Ll 0 | ket = 0.004
6 L ] ] e—— 0002
™ L 1 .@: |
8 L - : ° 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Frequency (Hz)
3 SD 5 90km/h
4,
14Hz
60km/h  100km/h DS
HMD
4 HMD 10Hz
60km/h  100km/h
HMD
60km/h  100km/h 5% 7.
HMD
2
HMD
120
100
80
40
20
. 2 DS 14Hz
60km/h 100km/h
HMD HMD 4
50.9 65.4 7238 82.2
18.4 11.4 134 13.8
5.
5 2 DS 5
1.5Hz 14Hz
[1]
Vol.19 No.3 1997
5 [2
5 C 68 670 No0.1-1436 2002
[3]Stuart T. et a. Driving simulator validation for speed research
14Hz Accident Analysis & Prevention  Vol.34,589-600,2002



